
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1. 하드웨어 개요 

가. 사양 

1) 사이즈 : 223 * 240 * 87 mm 

2) 무게 : 약 2.7 kg 

3) 전원 : 14.8V 2.6A 리튬이온 

4) 구동시간 : 2시간 이상 

5) 충전시간 : 2시간 내외 

6) 통신 : USB Comport(유선), 블루투스 2.1(무선) 

 

나. 외부 구성 

 

 

 

 



 

 

다. 구성품 

 

 

1) 휠 : 캐터필러 

 타입 : 캐터필러 

 모터 : KGC-210-KD3429P1-01 

 감속기 : KGC-0030 

 사양 : 최대 속도 0.8m/s, 토크 : 1.75kgf.cm 

2) 스피커 

 동전형 스피커 

 8옴 0.5W 

3) 캐릭터 LCD 

 16*2 Text Character LCD  

4) 전면 커버 구성 

 

5) 충전포트 



 

 DC 파워잭 2파이 

6) 거리센서 

 GP2Y0A51 

 유효 감지 거리 : 2cm ~ 15cm 

 자연광 / 반사체 재질에 따른 영향이 있을 수 있음 

7) 3축 Gyro 센서 

8) 충전기 

9) 확장판 

 

 

 

주의) 모든 자료와 매뉴얼은 http://robotnmore.com/?page_id=505 에서 받

으실 수 있습니다. 
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